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FREIGEGEBEN · KUNDENUNTERLAGE
TECHNISCHES DATENBLATT

CAN-CONTROL / IMMO
Technisches Datenblatt

Technische Zuordnung für CAN-CONTROL / IMMO. Versorgung, Anschlüsse und SIM beziehungsweise 
Dienst vor Einsatz anhand der konkreten Lieferung abgleichen.

01 Technik · Gerätevariante und Versorgung zuordnen.

02 Anschlüsse · Pin, Signal und Steckeransicht vergleichen.

03 SIM / Dienst · Kartenformat oder Satellitenaktivierung prüfen.

04 Einsatz · Grenzen und Einbaubedingungen beachten.

Freigegeben durch Axel Tittel · 15.10.2026
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TECHNIK IM ÜBERBLICK

Geräteausführung und Betriebsdaten
Merkmal Angabe / Voraussetzung

Gerätetyp CAN-Zubehör

Funk / Datenweg
Keine eigene GNSS-/Mobilfunkverbindung; Datenaustausch mit 
kompatiblem Tracker.

Energie
TiProNet-Ausführung mit 8 + 11 Pins bestätigt. Versorgung 9–16 V DC, 
maximal 0,2 A laut abgebildetem Typenschild. Keine 24-V-
Direktversorgung.

SIM / Aktivierung
Keine SIM im Adapter. SIM und Mobilfunkverbindung liegen im 
angeschlossenen Tracker.

Gehäuse / Montage
Im geeigneten geschützten Einbauort montieren; Stecker und Leitungen 
gegen Zug und Kurzschluss sichern.

01 Einsatzgrenze

Kein eigenständiger GPS-Tracker. Verfügbarkeit einzelner Werte und Funktionen hängt von Fahrzeug, 
Baujahr, Adapterversion, Tracker und Programm ab.

02 Funktionsumfang

CAN-CONTROL und IMMO dürfen nicht gleichgesetzt werden. Eine Wegfahrsperrenfunktion setzt die 
dafür freigegebene Variante, Fahrzeugunterstützung und fachgerechte Einrichtung voraus. Kein 
Abschalten eines laufenden Motors; nur abgestimmte sichere Wiederanlaufsperre im Stillstand.

Quelle: Teltonika FMC130 CAN adapters / First Start; Adapter-Typenschild.



      TiProNet / CAN-CONTROL / IMMO

TiProNet Axel Tittel · An der Dobritzmark 8 · 04838 Eilenburg
+49 341 3928500 · info@tipronet.net · www.tipronet.net
CAN-CONTROL / IMMO · Technisches Datenblatt · v1.2 · DE · 15.10.2026 · Seite 3

ANSCHLUSS · KABEL · SIM

Anschlussreferenz des Adapters
Abgebildete CAN-CONTROL-Ausführung: eine 8-Pin- und eine 11-Pin-Gruppe, Versorgung 9–16 V DC. A 
bezeichnet hier die 8-Pin-Gruppe, B die 11-Pin-Gruppe; redaktionelle Gruppenbezeichnungen. 
Belegung und Spannung nicht auf eine andere CAN-CONTROL-/IMMO-Hardware übertragen.

Pin Signal / Funktion Pin Signal / Funktion

A1 / A2 CAN1 H / L B1–B4 Unbeschriftet · nicht verwenden

A3 / A4 CAN2 H / L B5 / B6 RS232 TX / RX

A5 / A6 CAN3 H / L B7–B9 Unbeschriftet · nicht verwenden

A7 BLINKER CONTROL B10 GND

A8 C/L CONTROL B11 VCC · 9–16 V DC

Die Datenleitung des Adapters wird über die dafür vorgesehenen Eingänge INPUT 6 und INPUT 5 am FMC130 
angeschlossen. Keine RS232-Pegel oder universelle USB-Belegung unterstellen. CAN H und CAN L paarweise 
nach Fahrzeugplan verbinden. Unbeschriftete Pins nicht verwenden.

03 SIM-Format / Dienst

Keine SIM im Adapter. SIM und Mobilfunkverbindung liegen im angeschlossenen Tracker.

Keinen Mobilfunk-SIM-Schacht suchen oder das Gerät dafür öffnen.

Quelle: Teltonika FMC130 CAN adapters / First Start; Adapter-Typenschild.
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EINBAU UND KOMPATIBILITÄT

Adapter, Fahrzeug und Tracker 
zusammen prüfen

04 Drei Zuordnungen

Adapterversion und Fahrzeugprogramm müssen zum konkreten Fahrzeug passen. Der Tracker muss 
die Adapterverbindung und das Datenprofil unterstützen. Erst anschließend werden nutzbare Werte im 
vorgesehenen Empfangsweg geprüft.

05 Fachgerechter Anschluss

Versorgung absichern, Leitungen geschützt führen und unbenutzte Adern einzeln isolieren. Fahrzeug- 
und Adapterplan abgleichen. Steuerfunktionen nur mit bestätigter Berechtigung und geeigneter 
Fachinstallation einrichten.

06 Varianten vor Bestellung

Lieferausführung, unterstützte Fahrzeugfunktionen und gegebenenfalls +DTC beziehungsweise IMMO 
ausdrücklich auf dem Angebot festhalten. Produktfoto und Familienname allein beweisen die Funktion 
nicht.

07 Abnahmeprüfung

Nach Einbau Versorgung, Kommunikation, plausible Fahrzeugdaten und vereinbarte Ereignisse prüfen. 
Eine Steuerfunktion nur am gesicherten, stehenden Fahrzeug testen. Die TiProNet-Ausführung mit 8 + 
11 Pins ist bestätigt; fahrzeugspezifischen Herstellerplan und 9–16-V-Versorgung beachten.

Quelle: Teltonika FMC130 CAN adapters / First Start; Adapter-Typenschild.
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ADAPTER UND TRACKER

Diese Leitungen verbinden den 
Adapter mit dem FMC130

Signal Adapter-Pin Anschluss / Versorgung

Adapter RX B6 FMC130 Pin 6 · INPUT 6 / TX EXT

Adapter TX B5 FMC130 Pin 12 · INPUT 5 / RX EXT

Masse B10 FMC130 Pin 7 · GND; gemeinsame Bezugsmasse

Adapter Plus B11 9–16 V DC

Tracker Plus Eigener Zweig FMC130 Pin 1 · 10–30 V DC

Der FMC130 verträgt 10–30 V DC. Dieser CAN-CONTROL/IMMO ist auf 9–16 V DC begrenzt. Am 24-V-Bordnetz 
braucht der Adapter eine geeignete abgesicherte Spannungswandlung in diesen Bereich; Masse bleibt 
gemeinsam. Keine direkte 24-V-Verbindung zum Adapter. Für einen gemeinsamen 12-V-Aufbau müssen beide 
Versorgungsbereiche eingehalten werden.

Die Zuordnung folgt FMC130 CAN adapters und FMC130 First Start. INPUT 6 und INPUT 5 sind in dieser 
Anwendung die Adapter-Datenverbindung; CAN H/L werden am Adapter angeschlossen, nicht an beliebige 
FMC130-Eingänge.

Hinweis zu technischen Angaben. Technische Angaben beziehen sich auf die beschriebene Geräte- und 
Hardwareausführung sowie den angegebenen Dokumentstand. Abweichungen zwischen Varianten sind möglich. Vor 
Anschluss und Inbetriebnahme sind Gerätekennzeichnung und aktuelle Herstellerunterlagen abzugleichen. Gesetzliche 
Gewährleistungsrechte und zwingende Haftung bleiben unberührt.

Fahrzeugeinbau. Festverdrahtete Fahrzeugeinbauten und Arbeiten an Fahrzeugelektrik oder CAN-Bus dürfen nur durch 
qualifiziertes Fachpersonal nach dem fahrzeugspezifischen Herstellerplan erfolgen.


	Geräteausführung und Betriebsdaten
	Anschlussreferenz des Adapters
	Adapter, Fahrzeug und Tracker zusammen prüfen
	Diese Leitungen verbinden den Adapter mit dem FMC130

